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บทคัดย่อ 
งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อออกแบบระบบการรดน้ าต้นไม้แบบอัตโนมัติโดยใช้ความชื้นในดินเป็นตัวแปรในการ

ควบคุมการท างานของระบบให้มีการท างานแบบอัตโนมัติ โดยการศึกษาจะท าการสร้างระบบการรดน้ าต้นไม้แบบอัตโนมัติ
โดยใช้ความชื้นในดินเป็นข้อมูลในการควบคุมการท างาน ทดสอบการท างานโดยท าการจ าลองค่าสภาวะความชื้นของดินที่จะ
เป็นข้อมูลในการควบคุมระบบ เพื่อให้มีการสั่งการให้ระบบท างานเปิดการรดน้ าหรือสั่งให้ระบบหยุดการรดน้ า ระบบการ
ท างานจะใช้การควบคุมมอเตอร์ของปั๊มน้ าในการรดน้ าโดยใช้หัวสปริงเกอร์เป็นอุปกรณ์ในการจ่ายน้ าส าหรับรดน้ า และ
ส าหรับการวัดค่าความชื้นดินจะใช้เซนเซอร์วัดความชื้นในดินโดยตั้งค่าความชื้นดินในการสั่งให้ท างานอยู่ที่ประมาณ 60 % - 
90 % 

จากการทดสอบระบบพบว่าค่าความชื้นของดินที่ระบบท างานเร็วสุดคือความชื้น  80%-90% ส่วนชนิดของดินที่ท าให้
ระบบท างานเร็วสุดคือดินร่วนปนทราย 

ส าหรับการน าระบบไปทดลองใช้งานจริงในพื้นที่ภาคตะวันออกเฉียงเหนือซึ่งดินจะเป็นประเภทดินร่วนปนทราย โดย
ทดสอบการท างานที่ค่าความชื้นตั้งแต่ 60 % - 90 % นั้นได้ผลเช่นเดียวกันคือระบบจะท างานเร็วสุดคือความชื้น  80%-
90% 

ค ำหลัก: ระบบรดน้ าตน้ไม้, ความชื้นดิน, หัวสปริงเกอร์ 

Abstract 
The purpose of this research was to design an automatic watering system using soil moisture as a 

variable in controlling the system for automatic operation. The study will establish an automatic tree 
watering system using soil moisture as the control information. The functional tests simulate the moisture 
content of the soil as a control system. To have the system run, turn on watering, or order the system to 
stop watering. The operating system uses the motor control of the water pump to water the sprinkler 
head as a water dispensing device. For humidity measurements, the soil moisture sensor is used to set 
the humidity to 60% - 90%. 

Based on the systematic tests, the moisture content of the soil at the earliest was 80% -90%. The 
type of soil that makes the system work fastest is loam. 
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For the system to trial in the Northeast where the soil is sandy loam. The moisture content of 60% 
- 90% is the same as the moisture content of 80% -90%. 
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